System COLIBRI

Mechanische Abmessungen ELGE 17
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System COLIBRI

ELGE 17

Elektrosensorische Greifereinheit

Greifereinheit mit integriertem Motor, Sensor und Steuerung

Bauform fur Greifkrafte bis 15 N
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Die wesentlichen Elemente der Greifereinheit sind:

- Stufenlose, einstellbare Greifkraft

- Automatische GroRRenerkennung

- Automatische Leerteilerkennung

- Robuster Motor mit Sensor

- Stabiles Aluminiumgehause

- Einfache mechanische Befestigung
- Integrierte Elektronik

- Einfache Bedienung

- Stromversorgung: +24VDC/<1A
- Greifweg: 14 mm
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