
Beispiel eines Handhabungsautomaten für die Sortierung von Kunststoffteilen 

Elektro-
sensorische

Greifereinheit

Greifkraft einstellbar bis 5 N,

Greifereinheit

automatische Größenerkennung,
automatische Teilerkennung

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
        
 
 
 

 
 

Elektrische,
lineare

Führungseinheit

Last: bis 500N, Länge bis 250 mm

Führungseinheit

Einsatz als Hubeinheit für Greifer

Elektrische,
lineare

Kurzhubeinheit

Last: bis 500N, Länge bis 30 mm

Kurzhubeinheit

Einsatz als vertikale Verstelleinheit

Elektrische,
lineare

Spindeleinheit
Last: > 1000N, Länge bis 1000 mm

Lineare Spindelachse

Einsatz als Türsteuerung

Schrittmotor -
Kompaktgerät

Drehmomente von 0,1 Nm bis 9 Nm

Kompakt 23

Einsatz als Bandsteuerung

Kompaktsteuerung

Elektrische,
lineare

Zahnriemeneinheit
Last: > 1000N, Länge bis 3000 mm

Lineare Zahnriemenachse

Einsatz als horizontaler Vorschub


